


高校向けプログラミング教材

信号機の制御 ロボットカーの制御
LEDやブザーを制御し順次
処理・反復処理・分岐処理の
学習を行います。

● 自動車用信号機 
　（順次処理）
● 歩行者用信号機 
　（繰り返し処理）
● 押しボタン式信号機 
　（条件分岐処理）

ロボットカーの制御を通
して、センサーによる計
測・制御のプログラミン
グ学習ができます。

● 衝突回避自動車
● ライントレースカー

Pythonとは？
PytｈonとはWebアプリケーションから人工知能に利用されている言語で、実用性の優れている言語です。
シンプルな文法で記述し、少ないコード行数にまとめることができるため、学習コストが低く、初めて学習す
る言語として向いています。

Python言語をつかったロボット制御の授業に

ブザー×1
プッシュボタン×２
光センサー×1
温度センサー×1
3軸加速度センサー×1
3軸ジャイロセンサー×1
3軸コンパス×1
フルカラーLEDマトリクス 5×5

Ｓｔｕｄｕｉｎｏ：ｂｉｔ
基板搭載パーツ

電 池

（別売）
単3×3本

※必ずアルカリ乾電池を使用してください。

授業時間 3～5時間授業時間 3～5時間
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LED

×2
赤外線

フォトリフレクタ

×1
タッチセンサー
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プッシュボタン×２
光センサー×1
温度センサー×1
3軸加速度センサー×1
3軸ジャイロセンサー×1
3軸コンパス×1
フルカラーLEDマトリクス 5×5

Ｓｔｕｄｕｉｎｏ：ｂｉｔ
基板搭載パーツ
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サーボモーター
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DCモーター
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LED
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赤外線

フォトリフレクタ

×1
タッチセンサー

収納ケース付

収納ケース付

教員用DVD付

電 池

（別売）
単3×3本

※必ずアルカリ乾電池を使用してください。

テキストに沿ってPython言語の基礎からロボットの
計測・制御まで学習できる

パソコン教室内でIoTシステムモデルが構築できる
アーテックロボ2.0で取得したセンサーの値をネットワーク経由でWebサーバに送
り、Webブラウザ上で確認したり、Webブラウザ上からアーテックロボ2.0を遠隔
操作するようなIoTシステムモデルを構築できます。

教員用指導書付

ローカルネットワークのみでIoTシステムモデルを学習
企画・開発協力　東京学芸大学 教育学部特任教授  天良和男先生

テキスト内容

モデル例

ブラウザの操作画面

DCモーターの
遠隔操作

センサー情報の
取得

教室内のローカルネットワークを利用して、PythonによりWebサーバを構築しますので、インターネッ
ト接続に制限のあるパソコン教室で実習可能です。

パソコン教室の実習環境構築手順やPythonでのWebサー
バ構築手順など、初めての指導者でも授業実践ができる内
容です。

・環境構築
　- プログラム環境のインストール手順
　- Webサーバの構築手順
・Studuino:bitを用いたIoTモデルの製作
　- サーバ側のプログラム
　- Studuino:bit側のプログラム
　- サンプルプログラム

Studuino:bit用PythonエディタのMuは
下記URLから無料でダウンロードできます。

※実習環境構築のために以下のものが必要になります。
・WiFiルーター  ※アクセスポイントモード（APモード）機能の付いたもの・Python

プログラムの作成･実行もWebブラウザだけでできる
JavaScript対応キット

「IoT」や「AI」を活用した本格的なものづくりを学習できる テキストはWebで閲覧可能

「obniz OS」を搭載したアーテックロボ2.0は、専用のクラウドシステ
ム（obniz Cloud）により、インターネットを経由して遠隔で制御する
ことができます。

また、「JavaScript」で作成したプログラムは、Webアプリケーション
としてインターネット上に公開することができます。そして、パソコンだ
けでなく、スマートフォンやタブレットからWebブラウザを使用してア
クセスするだけで簡単に実行することができます。

CambrianRobotics社開発の「obniz OS」を搭載したAI・IoT学習対応のキットです。
アーテックロボ2.0専用のJavaScriptライブラリを使用してプログラムの開発が行えます。

HTMLとCSSでコントローラーの画面をデザイン
し、JavaScriptでプログラムを組むことで、コント
ローラーのアプリを制作できます。インターネット
を利用するため、遠く離れた場所からでもロボット
を操作できます。

Webブラウザの音声認識機能を利用すると、ス
マートスピーカーのように音声で操作することが
できます。例えば、「点けて」「消して」と話かけるだ
けでライトのON／OFFを切り替えることが可能
です。

離れた場所に設置したセンサの情報も、インター
ネットを経由してリアルタイムに確認することがで
きます。また、JavaScriptのオープンソースを利
用することで、集めたデータをグラフ化することも
簡単にできます。

インターネットを経由してロボットを遠隔で制御できる

ブザー×1
プッシュボタン×２
光センサー×1
温度センサー×1
3軸加速度センサー×1
3軸ジャイロセンサー×1
3軸コンパス×1
フルカラーLEDマトリクス 5×5

Ｓｔｕｄｕｉｎｏ：ｂｉｔ
基板搭載パーツ

電 池

（別売）
単3×3本

※必ずアルカリ乾
電池を使用して
ください。

×2
サーボモーター

×2
DCモーター

×1
赤外線

フォトリフレクタ

Google社が提供している「Teachable Machine」で顔の画像を学習。
照合できた場合のみドアを開くシステムを作成しています。

制作例：自動ドアの顔認証システム

オブナイズ

オブナイズ

オブナイズ

スマートフォンからの操作
ロボットの
コントローラー

スマートフォンからの操作
音声認識ライト

デジタル計測

obniz OS 永続版ライセンス付

�������

スマートフォン /
タブレット

�����

オブナイズ

オブナイズ

※テキストの閲覧パスワードはキット購入時に配布します。

※

https://www.artec-kk.co.jp/artecrobo2/ja/software/python.php
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アーテックロボ2.0
Python学習キット
094306 学納価￥36,000（￥32,728）

アーテックロボ2.0
IoT学習キット
094313 学納価￥36,000（￥32,728）

◎学納価は学校納入団体価格（10％税込）です。 
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アーテックロボ 
高校情報科キット
094952 学納価￥24,000（￥21,819）

アーテックロボ 工業高校キット
094951 学納価￥44,000（￥40,000）

収納ケース付

高校情報科「情報の科学」対応キット

生徒用テキスト
2冊付

1.順次構造
2.条件分岐構造(選択構造)
3.繰り返し構造(反復構造)
4.演習課題～押しボタン式信号機の
   プログラミング～
5.テキスト言語に触れてみよう

1.運転支援システムのモデル化とシミュレーション
2.DCモーターの制御
3.赤外線フォトリフレクタの利用
4.運転支援システム
　（ⅰ）衝突被害軽減ブレーキ
　（ⅱ）アダプティブル・クルーズ・
         コントロール
　（ⅲ）車線逸脱防止システム
5.演習課題～自動走行システム～

約３時間設計「アルゴリズムとプログラミング」テキスト

約５時間設計

テキスト内容

テキスト内容

信号機

「モデル化とシミュレーション」テキスト

衝突被害軽減ブレーキ

車線逸脱防止システム

信号機を模したロボットをつくり、順次構造、分岐構造、繰り返し構造といった基本的
なアルゴリズムについての学習や、センサーを使用した自動車制御を通して、実物モ
デルについての学習が可能です。

機構についての学習もできる

収納ケース付

学習内容によって選べる4つのテーマ！

ライントレースカーNo.１ 3軸ロボットアームNo.2

フォークリフトNo.3 クレーンゲーム機No.4

コンピュータに関する技術／インターフェースに関する技術
● ハードウェア／ソフトウェアの基本操作

アクチュエータに
関する技術

運動伝達に関する技術

● 産業用ロボットアームの仕組み
● サーボモーターの同期制御
● プログラムによる３軸ロボット
　アームの制御

● 歯車による運動の伝達
● スライダクランク機構の製作
● プログラムによるクレーンゲーム
　機の制御

センサーに関する技術

運動伝達に関する技術

● 赤外線センサーの仕組み
● 赤外線センサーを用いた黒線
　の検出
● プログラムによる車両制御

● リンク機構による運動の伝達
● ４節リンク機構を用いたフォー
　クリフトの製作
● プログラムによるフォークリフト
　の制御

電気科、電気電子科、機械科など工業高校で学習する基本的な内容をロボットを使って
学習できます。制御に特化した学習や機構に特化した学習など、学習項目によって4つの
内容をご用意しました。カリキュラムの組み合わせ次第で科を超えた学習も可能です。

※Mac・Androidは別途
お問い合わせくださいWindows 対応テキスト付

※Mac・Androidは別途
お問い合わせくださいWindows 対応テキスト付

電 池

（別売）
単3×3本

※必ずアルカリ乾
電池を使用して
ください。

電 池

（別売）
単3×3本

※必ずアルカリ乾
電池を使用して
ください。

×4
サーボモーター

×2
DCモーター

×4
LED

×2
タッチセンサー

×1
音センサー

×1
光センサー

×2
赤外線

フォトリフレクタ

×1
加速度
センサー

×1
電子ブザー

×1
サーボモーター

×2
DCモーター

×3
LED

×2
タッチセンサー

×3
赤外線

フォトリフレクタ

×1
電子ブザー

充実のテキスト付

20ページ 24ページ

約2時間
設計

約2時間
設計

約3時間
設計

約2時間
設計

約2時間
設計

No.0

ワークシート

ページ
44

ワークシート

ページ
120

教員用DVD付

教員用DVD付
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収納ケース付

高校情報科「情報の科学」対応キット

生徒用テキスト
2冊付

1.順次構造
2.条件分岐構造(選択構造)
3.繰り返し構造(反復構造)
4.演習課題～押しボタン式信号機の
   プログラミング～
5.テキスト言語に触れてみよう

1.運転支援システムのモデル化とシミュレーション
2.DCモーターの制御
3.赤外線フォトリフレクタの利用
4.運転支援システム
　（ⅰ）衝突被害軽減ブレーキ
　（ⅱ）アダプティブル・クルーズ・
         コントロール
　（ⅲ）車線逸脱防止システム
5.演習課題～自動走行システム～

約３時間設計「アルゴリズムとプログラミング」テキスト

約５時間設計

テキスト内容

テキスト内容

信号機

「モデル化とシミュレーション」テキスト

衝突被害軽減ブレーキ

車線逸脱防止システム

信号機を模したロボットをつくり、順次構造、分岐構造、繰り返し構造といった基本的
なアルゴリズムについての学習や、センサーを使用した自動車制御を通して、実物モ
デルについての学習が可能です。

機構についての学習もできる

収納ケース付

学習内容によって選べる4つのテーマ！

ライントレースカーNo.１ 3軸ロボットアームNo.2

フォークリフトNo.3 クレーンゲーム機No.4

コンピュータに関する技術／インターフェースに関する技術
● ハードウェア／ソフトウェアの基本操作

アクチュエータに
関する技術

運動伝達に関する技術

● 産業用ロボットアームの仕組み
● サーボモーターの同期制御
● プログラムによる３軸ロボット
　アームの制御

● 歯車による運動の伝達
● スライダクランク機構の製作
● プログラムによるクレーンゲーム
　機の制御

センサーに関する技術

運動伝達に関する技術

● 赤外線センサーの仕組み
● 赤外線センサーを用いた黒線
　の検出
● プログラムによる車両制御

● リンク機構による運動の伝達
● ４節リンク機構を用いたフォー
　クリフトの製作
● プログラムによるフォークリフト
　の制御

電気科、電気電子科、機械科など工業高校で学習する基本的な内容をロボットを使って
学習できます。制御に特化した学習や機構に特化した学習など、学習項目によって4つの
内容をご用意しました。カリキュラムの組み合わせ次第で科を超えた学習も可能です。

※Mac・Androidは別途
お問い合わせくださいWindows 対応テキスト付

※Mac・Androidは別途
お問い合わせくださいWindows 対応テキスト付

電 池

（別売）
単3×3本

※必ずアルカリ乾
電池を使用して
ください。

電 池

（別売）
単3×3本

※必ずアルカリ乾
電池を使用して
ください。
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LED

×2
タッチセンサー

×1
音センサー

×1
光センサー

×2
赤外線

フォトリフレクタ
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加速度
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×3
LED
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×3
赤外線
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×1
電子ブザー

充実のテキスト付

20ページ 24ページ

約2時間
設計

約2時間
設計

約3時間
設計

約2時間
設計

約2時間
設計

No.0

ワークシート

ページ
44

ワークシート

ページ
120

教員用DVD付

教員用DVD付

アーテックロボ AI学習キット
093993 学納価￥42,900（￥39,000）

AI学習の入門教材！
遺伝的アルゴリズムについて学べる

実践授業をもとに作成した学習テキスト

収納ケース付

情報の科学

問題解決のためのコンピュータ活用

AI 遺伝的アルゴリズムの学習

＜遺伝的アルゴリズムとは＞

指導の手引

人工知能のアルゴリズムのうちの一つの方法で、生物の進化をモデルと
してアルゴリズムを作っていく手法です。

本テキストでは人工知能の概要を遺伝的アルゴリズムを使って学んでい
きます。

埼玉県立大宮高等学校 情報科　齋藤 実 先生（授業実践）
東京大学大学院 情報理工学研究科　伊庭 斉志 先生（開発）
東京学芸大学 教育学部　天良 和男 先生（監修協力）

ご協力のもと行った、AIのロボットを使った授業実践の研究から内容をテ
キスト化。AIの歴史や現在の利用例、遺伝的アルゴリズムについて学べる
テキストとなっています。

東京大学 伊庭斉志研究室 × 大宮高等学校 実践

日本情報科教育学会 第8回研究会　発表研究学会発表を行った実践授業の研究をもとにテキストとキットを作成

テキストを通して遺伝的アルゴリズムを学習

プログラムを見ながら、AIの仕組みを
理解できます。

作成したロボットでプログラムを実行し、
ブランコをこぐ動作を学習していく様子を
確認できます。（約30分で学習します）

AIや遺伝的アルゴリズムの考え方など
を学習します。

電 池

誰でも簡単にAIロボットが製作できます
このキットでは、「生物の進化」をモデル化した「遺伝的アルゴリズム」を用いて、ブラ
ンコのこぎ方を自動で学習するAI(人工知能)ロボットを製作します。
AIについての基礎的な知識や、授業の流れをまとめたテキストも付いています。

×1
サーボモーター

×1
LED

×1
加速度
センサー

※Mac・Androidは別途
お問い合わせくださいWindows 対応テキスト付

情報の科学

問題解決のためのコンピュータ活用

AI 遺伝的アルゴリズムの学習

＜遺伝的アルゴリズムとは＞

指導の手引

人工知能のアルゴリズムのうちの一つの方法で、生物の進化をモデルと
してアルゴリズムを作っていく手法です。

本テキストでは人工知能の概要を遺伝的アルゴリズムを使って学んでい
きます。

電 池

（別売）
単3×3本 ※必ずアルカリ乾

電池を使用して
ください。

ワークシート

ページ
80

63◎学納価は学校納入団体価格（10％税込）です。 
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